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Oppekava
koostamise
alus.
Opetusega taotletakse, et dpilane omandab kompetentsuse, mis vdimal dab
t66tada oskustooli sena tootmi settevotetes paigal dades, hdd estades ja hooldades
Aopekava t6ostus ja liikurroboteid. Eriala dppekava labimisel dpilane:
6553” Snjig: |1 Peigaldab, hdlestab jahooldab toostusroboteid vastavalt tehnoloogiliste

protsesside vajadusele
2. Paigaldab, hadlestab ja hooldab liikurroboteid arvestades keskkonnategureid
jaroboti otstarvet

Oppekava rakendamine
mittestatsionaarne dpe, statsionaarne dpe - koolipdhine Gpe, statsionaarne dpe - todkohapdhine

Ope

Nouded Gpingute alustamiseks
Oppima voib asuda keskharidusegaisik, kellel on mehhatroonik voi automaatik 4 tasemele
vastavad kutseoskused, tdtkogemus mehhatrooniku voi automaatikuna vahemalt kaks aastat

Nouded Opingute |6petamiseks
Opingud loetakse | dpetatuks, kui dpilane on omandanud eriala 6ppekava dpivajundid vahemalt
lavendi tasemel sh demonstreerib 6pilane omandatud kompetentsust dpingute véltel.

Opingute l&bimisel omandatav(ad)

kvalifikatsioon
(id):

osakutse(d):

puuduvad

Oppekava struktuur

P&hidpingud 50,5 EKAP

- Karjaériplaneerimine ja ettevotius 4,5 EKAP

- Robotitehnika alused 11 EKAP

- Mehhatroonilised protsessid tootmises 4 EKAP

- TOGstusrobotite paigaldus, hddlestus ja kéit 15,5 EKAP
- Liikurrobotid paigaldus, hédlestus jakait 15,5 EKAP




Valikdpingud 9,5 EKAP
- Keevitamine keevitusrobotitel 9,5 EKAP
- Laiatarbe liikurrobotid paigaldamine ja hdélestus 9,5 EKAP
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